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A Debreceni Egyetem 2024.06.14. napjan 2020-2.1.1-ED-2024-00326 azonosit6é szamon ,,Alsévégtagi
funkci6 fejlesztése robotikus eszkozok segitségével” cimmel tdimogatasi kérelmet nyujtott be a Nemzeti
Kutatasi, Fejlesztési és Innovacids Hivatalhoz (NKFI Hivatal), melyet a tudomanypolitika koordinacidjaért
felel6s miniszter a 2024.07.05. napjan kelt dontésével tamogatasra érdemesnek mindsitett, és az NKFI
Alapbdl a tudomanyos kutatasrol, fejlesztésr6l és innovaciorol szold 2014. évi LXXVIL torvény (a
tovabbiakban: KFItv.) 13. § (1) bekezdésének c) pontja szerinti tamogatasi jogcim alapjan dsszesen 316 555
000 Ft (azaz haromszaztizenhatmillio-6tszazétvenotezer forint) vissza nem téritendé tamogatasban
részesitett. A tAmogatas intenzitasa 100 %.

A projekt szakmailag és pénziigyileg sikeresen megvalésult. A projekt fizikai zaré napja 2026.06.30. volt.

A projekt keretében rehabilitacids tevékenység fejlesztése valosult meg. A fejlesztések célesoportja a
tamogatast nyert intézmény terileti ellatasi kotelezettségébe tartozo lakossag volt. A projekt célja robot-
asszisztalt jarasfejleszté eszk6zok beszerzése és alkalmazasa elsésorban agysérilt, gerincsérilt, traumds,
tovabba stroke-on atesett betegek rehabilitacidjaban. A betegségek, sériilések kapcsan a féloldali, illetve
kétoldali alsé végtagi bénulds a legtobb esetben tartds jaraszavarhoz, vagy a jaroképesség elvesztéséhez
vezethet.

Ezen paciensek szamara a korszer(, robot-asszisztalt fejleszté eszkozok kivalo lehetSséget biztositanak
a jaroképesség visszanyerésére.

A jaras kialakitasaban a testre helyezett szenzorok érzékelik a beteg teljesitményét, izomerejét és ehhez
mérten stimulaljak a sérilt izmokat, l1étrehozva a jarashoz sziikséges erét és mozgasmintazatot. A terapia
egyénre szabott és figyelembe veszi a kezelt személyes igényeit is. Tovabbi lehetGség az antigravitacios
rendszerek alkalmazasa, melyek képesek a jarasfejleszté stimulald és érzékel6 rendszereket kiegésziteni
testsulytamogato fiiggeszté egységekkel, javitva a jarasérzet kialakulasat és a jaroképesség visszanyerésének
esélyét is.

Az alkalmazott technika révén akar minimalis er$ segitségével is biztosithat6 az allas, a vertikalizacié és
a jaras visszanyerése. A robottechnikai eszk6zok ugyan nem csodaszerek, de kiilonésen olyan betegek (pl.
stroke) esetén jelentSs és eredményes modszerek lehetnek, ahol csupan a hagyomanyos gyégytorna
segitségével kisebb az esélye a jaras és onellatas elérésének.

A projekt a Debreceni Egyetem Klinikai K6zpont Orvosi Rehabilitacié és Fizikalis Medicina Klinikajan
és Tanszékén valosult meg.

A projekt megvaldsitasanak kezdete: 2024.07.01.

A projekt fizikai befejezésének hatarideje: 2026.06.30.

Tovabbi informacié kérhet6: Dr. habil. Jenei Zoltan klinikaigazgatd, rehabilitacios szakorvos, mint

szakmai vezet6tdl az alabbi e-mail cimen: jenei.zoltan@med.unideb.hu

Tovabbi  informaciok: https://palyazatok.unideb.hu/alsovegtagi-funkcio-fejlesztese-robotikus-

eszkozok-segitsegevel
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